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	TT
	Tên Đề tài
	Định hướng mục tiêu
	Yêu cầu đối với sản phẩm

	1
	Nghiên cứu, thiết kế, chế tạo một số thiết bị tự động đo thông số thuỷ-hải văn.
	- Làm chủ công nghệ thiết kế chế tạo các thiết bị tự động quan trắc các thông số thuỷ - hải văn đưa vào áp dụng, thay thế nhập ngoại;
- Xây dựng được hệ thống thu thập số liệu phục vụ thử nghiệm và áp dụng thử các thiết bị đã chế tạo.
	- Đáp ứng đầy đủ các yêu cầu về chỉ tiêu kỹ thuật và điều kiện làm việc của ngành thuỷ - hải văn;
- Có các giao diện tương thích với hệ thống thiết bị đang sử dụng trong ngành thuỷ - hải văn, có khả năng nối ghép với các kênh truyền số liệu;
- Phải được thử nghiệm và áp dụng thử trong thực tế quan trắc.

	2
	Nghiên cứu thiết kế hệ thống tự động cân bằng cho các kho nổi
	Làm chủ công nghệ thiết kế chế tạo các hệ thống tự động cân bằng cho các kho nổi, thay thế nhập ngoại.

	- Hệ thống tự động cân bằng cho các kho nổi. đạt chỉ tiêu tương đương các sản phẩm cùng loại của các nước tiên tiến;
- Sản phẩm phải được đưa vào áp dụng trong thực tế, mang lại hiệu quả, được người sử dụng chấp nhận.



	3
	Nghiên cứu thiết kế, chế tạo máy tự động làm sạch bề mặt (bằng công nghệ sử dụng hạt Nis) và sơn thành vỏ tàu nhằm giảm thiểu ô nhiễm môi trường.
	- Làm chủ công nghệ thiết kế, chế tạo máy làm sạch bề mặt và sơn vỏ tàu thuỷ, theo nguyên lý tay máy thay thế nhập khẩu;
- Tạo ra máy làm sạch và sơn vỏ tàu thuỷ thay thế nhập ngoại.
	- Máy phải có các tính năng tương đương với các sản phẩm cùng loại của các nước tiên tiến, điều khiển mềm dẻo linh hoạt tuỳ thuộc vào yêu cầu cụ thể của từng loại tàu;
- Thu gom được các tác nhân làm sạch và lọc bụi, đảm bảo giảm thiểu ô nhiễm môi trường;
- Có năng suất cao, đáp ứng được yêu cầu của người sử dụng.

	4
	Nghiên cứu thiết kế, chế tạo và đưa vào ứng dụng các thiết bị, phương tiện và hệ thống tự động hoá cho các nhà trồng thông minh.
	Thiết kế, chế tạo được các thiết bị, phương tiện và hệ thống tự động hoá thông minh cho các nhà trồng, nhằm tạo ra năng suất cao, chất lượng cao cho các loại cây có giá trị kinh tế cao, đáp ứng được yêu cầu của đời sống xã hội và xuất khẩu.


	- Hệ thống thiết bị được thiết kế chế tạo cần đảm bảo các tiêu chuẩn và yêu cầu của công nghệ sinh học nuôi trồng, có khả năng thay đổi chế độ cho các loại sản phẩm khác nhau, có các chế độ chăm sóc, tưới tiêu hoàn toàn tự động, nâng cao được năng suất, tạo ra được các sản phẩm có hiệu quả cao cho cơ sở sản xuất;
- Hệ thống thiết bị được chế tạo theo các modul để đáp ứng cho các quy mô khác nhau;
- Mô hình nhà trồng cây có giá trị kinh tế cao quy mô 1000m2.
 

	5
	Nghiên cứu thiết kế, chế tạo các cấu kiện và hệ thống tự động hoá phục vụ giám sát, điều khiển, điều hành cho các nhà cao tầng (nhà công ích và dân dụng) 
	- Đề xuất được mô hình tự động hoá giám sát, điểu khiển và điều hành phù hợp với điều kiện nhà cao tầng tại Việt Nam;
- Làm chủ công nghệ, thiết kế chế tạo các cấu kiện và hệ thống  phục vụ giám sát, điều khiển, điều hành cho các toà cao tầng.
	- Các cấu kiện và hệ thống phải được xây dựng trên cơ sở các công nghệ mới.

- Sản phẩm phải đảm bảo được khả năng giám sát, điều khiển, điều hành và tăng tiện ích của các nhà cao tầng, hướng tới mục tiêu an toàn, tiết kiệm và tiện nghi trong sử dụng.

- Có giá thành giảm 30% so với nhập ngoại, được áp dụng cho một toà nhà cao tầng cụ thể.



	6
	Nghiên cứu xây dựng giải pháp khoa học và công nghệ và thiết kế chế tạo các thiết bị và hệ thống phục vụ tiết kiệm điện năng trong sản xuất công nghiệp.
	Đề xuất và triển khai được vào sản xuất giải pháp ứng dụng công nghệ tự động hoá và thiết kế chế tạo được các thiết bị và hệ thống phục vụ tiết kiệm điện năng trong sản xuất công nghiệp.


	- Sản phẩm phải có tính năng tự động hoá và chất lượng phù hợp với các tiêu chuẩn của ngành điện;
- Các giải pháp hệ thống phải được xây dựng trên cơ sở các công nghệ mới;
- Sản phẩm phải có giá thành thấp hơn 30% so với nhập ngoại và có khả năng ứng dụng cao vào sản xuât và đời sống.


	7
	Nghiên cứu thiết kế, chế tạo robot thông minh di động phục vụ công tác giám sát, an ninh.
	Làm  chủ công nghệ thiết kế chế tạo robot di động, thông minh có khả năng di chuyển trên các địa hình tự nhiên ngoài trời, hoạt động ở chế độ tự hành hoặc kết hợp với điều khiển từ xa bởi người điều khiển;
Tích hợp các loại cảm biến trên robot để đảm nhận được các chức năng chuyên dụng.
	- Robot di chuyển được trên nhiều địa hình khác nhau trong nhà và ngoài trời; 

- Trang bị các sensor, tay máy hoặc (và) các công cụ cần thiết cho mục đích giám sát và xử lý cần thiết theo yêu cầu cụ thể của công việc đặt ra;
- Khoảng cách truyền hình ảnh phục vụ cho công việc giám sát tối thiểu phải đạt 100m;
- Có khả năng lưu và tái lập bản đồ của địa hình đã di chuyển qua.

	8
	Nghiên cứu thiết kế chế tạo thiết bị trợ lực cho người đi bộ.
	Ứng dụng kỹ thuật robot phỏng sinh học thiết kế chế tạo được các cơ cấu cơ điện tử hoàn chỉnh hỗ trợ người đi bộ với các mục đích dân dụng xã hội và các mục đích chuyên dùng.
	- Hệ thống cơ điện tử hoàn chỉnh trợ lực cho người đi bộ được áp dụng vào thực tế đạt các chỉ tiêu tương đương các sản phẩm cùng loại của các hãng tiên tiến;
- Sản phẩm phải được đưa vào áp dụng vào đời sống với  các mục đích chuyên dùng.



	9
	Nghiên cứu thiết kế chế tạo một số cảm biến thông minh trên cơ sở công nghệ nano phục vụ đo lường và điều khiển.
	- Tiếp cận công nghệ nano và chế tạo được một số cảm biến thông minh trên cơ sở công nghệ nano phục vụ đo lường và điều khiển.

- Xây dựng được quy trình chế tạo cảm biến Nano phục vụ đo lường và điều khiển từ vật liệu Nano
	- Sản phẩm được sử dụng trong đo lường và điều khiển phải có tính năng tương đương các cảm biến tiên tiến cùng loại, được các cơ quan chức năng kiểm chứng;
- Có các giao tiếp phù hợp với các chuẩn của các sensor tương đương. 

	10
	Nghiên cứu, thiết kế và chế tạo động cơ tuyến tính (linearmotor) xoay chiều ba pha trong dải công suất 1-6 kW, phục vụ các ứng dụng tính năng cao của công nghiệp và quốc phòng.
	- Làm chủ công nghệ thiết kế chế tạo động cơ tuyến tính (thiết kế kỹ thuật, thiết kế công nghệ); 

- Chế tạo được một vài sản phẩm mẫu Liner motor;
Áp dụng thử cho một đối tượng cụ thể.
	Động cơ tuyến tính XC3P của đề tài có thể là loại đồng bộ (phía thứ cấp dùng nam châm vĩnh cửu) hoặc không đồng bộ (phái thứ cấp có dạng lồng sóc) cần phải đạt chỉ tiêu kỹ thuật:

- Điện áp: 3 pha AC 380V;
- Tần số công tác: 100 - 200 Hz;
- Tốc độ danh định:150-600m/phút;
- Tích hợp với cảm biến vị trí;




Số lượng: 10 đề tài
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